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Digitalen ıde statisch‘ | — 


Aufgabe: Überwachung von 16 (2x 8) Zweı-Bunrkt-Signalen 
mit „seltener Anderung der Schaltzustände 


| Prinzip: CPu 


Dale INT 
Pro2 e,3 





Eıngahe der momentanen Scholtzustände ın dem Betsiebslormen 
.Pollıng: Abfrage der Datenregister der P10 -Ports 
m Bedarfsfall - 
P) INT- Auslösung durch Anderung eınes Eingangss:gnals 
v INT -Auslösung 1-:.256 Takte nach Änderung eın25 EiNnganas- 


HH. And idaar amd Ik Ssgnats 


Berücksichtigung der unterschiedlichen Geber-Typen und Schatt- 
Spannungen durch verschiedene DES -versıonen 


Versorgung der Geber Entkoppi.v. Pro2eh Leitungslänge 
durch ursadat 


Voriante 










FDPRDSAN 





= DES 60 2340.01 + 60V max. 1000m 
@ DES 24 @|2340.02 | 24V,-24V_ möglich Fingange |  41000m 
S Dv DES 24 1|2340.03 + 24V möglich mit 21000m 
u | BR 
2 2 DES 12 ri2U möglich Optokoppler 100m 
< S DES S + SV 1000 m 
Q N DES TTL 2340.19 +SV _—- nein 200m 
PR Q RN) 
3 [0 
N [a 
3 |3 Pro2er-Si | 
R o2er-Sıanal offen low high. 
£ DES-Vartante 
R S,12,24,246,60 7 1 6) 
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Digitaleingöbe statısch mıt Multiplex -Betrieb 


Aufgabe ı oe Sebständige Zyklische Abfrage von 16x 8 Kontukten | 
una kinschreiden d. aktuellen Schaltzustände m 
moduleigenen 16-Byt€ -RAM 


e wanhlfreıes, Byteadvessiertes Lesen durch CPu ım msdul- 
eigenem RArı 
Speisun max. Entfernun 
durch ursadtat |neber DEM-R |DEM-Rursadat = 
EERRESSTENRRERERNEN 500m ‚ProzeR-Ein- 
sonm ur Ausgänge 


us Kopplern 
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\arıarıtfen. Mr. ö 
DEM 60 2349.01 


DEM 2% 2341.03 
DEM 12. 2344.04 
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Durchschnittliches Alter der Daten bei Abfrage 80ms 


Lesen durch cPU mn modulergenem RAM bewirkt Unterbrechung 
des Abfrage » Zyklus’ 
1 FR; Ry.C oO | Oo 
Adresse \ Datenbyte | Dee 
Gebesnppe Krlulaiüse | „1" Kontakt offen 


„O’ Kontakt geschlosse! 
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Digıtalemgab_statısch mit kurzschluß festem Treiber Schohreis 
Aufgabe: uberwachung von 32 (4x9) Zwer-Purkt-Sıgnalen mit 
KITSE -Schaltkresen als Keker B 


Prinzip: 


g 
ee Cru 





6 5 # 321710 
Adresse Beer 


E ıngabe des Momentanwertes einer Geber -Gruppe nur Im Polhng -Bebr 
MAX: Leitungslänge 800m 


Umsetzung, ProzeR-Sıqnal kont.offen: Low | high. 
logische Größe ı il oa 0 





Digitalausgabe ‚statısch mit kurzschlußfesiem Treiberschaltkress 


Aufgabe: Steuerung von 4 Gruppen (4x8) , Kontaktloser Schaller“ 
(Schaltkreisse D4y10o) ohne Potentiaftrennung 


Prinzip : 





Boten. - 2 Ä 
regıste DU10-Schalttkreise 


Betriebs formen; 


. Ausgabe statısch : Schafen gruppenwense durch Ausgabe 
jeweils eines Bytes („Schhieysen“ 1 /,Offnen“ 0) 


e Ruückhlesen fur Gruppe 1 moeglich 


| Versorgung, Wer D419 -Schallkreise vorzugsweise Be 
abe 


Digital - Ein=- Ausgabe statisch mit TTL- Pege! 


Aufgabe: Bedienung von 24 Lertungen für Zwei-Punkt-Sıgnale 
im TTL-Pege!. , gruppenwesse (4 Leitungen Jauf Ein - oder 
Ausgabe umschaltbor. 


Prıınzi PR. r 
CPU 








- en 
für Pıo 4 A Gruppen 


BER | 


Proze,3 


Betnebsformen: E/A ohne und mit si ru dungs- Signaien 
ohne und mık INT -Auslosung 
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Sigral : 


Te 7 Zr 








Digitolausgabe statısch oder dynamisch mit Relaıs 
Aufgabe: Steuerung von drei Gruppen (jeweils 8) Arbeitskontakte 
mit gennger Schalthäufgkeit und Schaltlastung en &s 1T0Ww. 








Prinzip: C 
INT 
CPU 
Deren 
N 
(X =60V 
) N 
T J=0SA 
Gr fan2 | ! Sms 
haubel max. 800m 


Prozeß 


B etriebsforr, :: a: 
e statisch DAS Schalkn da. Kontakk Fr G1,623G3 durch AuSS abe 
jeweils eines Bytes von der CPU („0* offnen /,1" schließen) 


edynamıscr, 2A) Schließen von Kontakten In G1una a2 durch je- 
weils eine Ausgabe Abfällen durch CIE 
omas. 6,F sch. Fur 614.62 gefennt 
N schhiulen.düreh gesteuert 
CPU "Ausgabe 
61,63 als 16-Brt -DAD 


. Wickelbrücken für K Opplung 
Spannung für Prozej von ursaclat 
„Wurzelung" d. Arbeitskontakte 


DJUV- L0OI0I0OYV IDAN 


N, 
> 
o 
ie 
b 


20107 MoQL> 





Digitalausgabe statisch und dynamisch m. Opto-Koppler 


Aufgabe : Steuerung von 2Gruppen (2x8), Kontaktloser Schalter” 
für Schattleistungen bis 3w mit Potentialtrennung 





Pıınzıp : 
ir a ID Int 
CPU 
jeweils Opto-Koppler 
und Schalt-Transıstor 
Ü=60V 
(a) 
I =09,1A 
Tu 8S 
GA @2 | Sms 
max. J00m Lutungen 
Pro zeß 
Bet riebsformen 2 


. statisch DAS: Schalten der Kontakte für GTund G2 Aurch Aus- 
gabe jeweils eings Bytes von der CPu („Schheßen 1) 
dynamisch DAD: Ausfall durch cI<c far 


G1u.G2 2, aus- 
gelöst 





der CPuy 


Wickelerücken:  Speisespannung für Verbraucher 
„Wurzelung“ a. Ausgabekontakte“ 





Digitalausgabe statisch und dynamisch mit Transistor 


Aufgabe steuerung von Gruppen (4x8), kontaktloser Scnalter * 
for Schattleistungen 6&is 7,2W ohne Potentialtvennung 


Prinzip: c Sch alt-Transıstoren 
INT Ü=60V I=012mA 
CPuU 


Doten 





G2. 


2 Leitungen max.S0o0m 
Pro zeys 19% Sms 
Betriebsformen.: 
. stalısch DAS : Schalten der Kontakte‘ fur G1,G2.%, G%4 jewerls 
durch Ausgabe eines Bytes v.c. CPU (Schhießlen“ 1) 


AIRES! Sms 6P5 -— Abfall für @1u.6G2 durch 
IN Ausgabe CTC getrennt ausgelöst 
Ber v.ıA. CPRıı 


Wickelorücken 


.nopplunc G1,G03 und G2,6G4 jewerts als 16-Bit -DAD 
. Speisespannung für Verbraucher 
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Digitalausgabe statisch mit Haftrela«s 


. Erhaltung des Schaltzustandes be&s Störung, Ausfall 


oder Zuschaltung der Versorgung des Moduls 
«Kontrolle des momentanen Schaltzustandes 





Prinzip: 
cCPu tr 8 | 
Hoft#-Relais 
Ü=60V 
€ I =9#A 
Leitungslänge max.$00m Ta <ısms 


Proze,3 


Bekreesfonmen: 


Ausgabe stalısch DAS: Schalten alter Kontakte durch Ausgabe 
eines Bytes v.d.cPu 


Rucklesen des Schaltzustandes 


—AMassette, 24 Steckplätze 
15 9 







. Speicher 

« JFLS-KES 

. Steuerung für DV Peripherie 
. PEA-Module 


81 85 893 93 
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VEB Robotron-Anlagenbau Leipzig 





Kassettengliederung| #12 


Uruversal_ puls zahler — 
Aufgabe: : Erfassung und Auswerturg von Foßgen rege/lmay3/9 
oder zufalla auftretender Impulse 
0 ımpuwulsgyes forieter Ze ge ear 
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SI Elektronik für kopplung| | 
Q Dater. 8 LYJer Ein- und £ | 
dv V 
S, | 
3 FERN 
N ivr | 
DV | 
| 
3 4“ | | 
o SI 
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ö vl zax | 
“ I .ıYR EEE TEN 
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Programmierbare. Betnebsformen 





Zäühleng ünge 




















"elmputlszähler Anfangswerte 1- CTC-Kanäle 
- Rückwärtszahlang ![ 256,256,256, 256 | KO,;,K1.K2,K3 | ZEI, ZEN ZER LEI 
< -Wulldurchgang löst | 65S 36, 256,256 | Ko-Kı;n2;n3 |zep , LEZZER 
Q N m. "42 46.777.216 , 256 | Ko-kı-K2;n3 |2E6, 0,283 
N |y|  -iesen d.aktuelln |65536 ,65536 | wo-K1,xX2-K3 | ze, ze2 
oO Zahlerstände durch 2 E = 
rs Eingabe von CPu  \ 2° KO-KA-K2 HE | ZEP 
RN 3 (Serpsenamessung. imputrase) Impulse: 
5 n ılitıı ler — 2 Folgen, Zühlung in K2,K3 
$ > 1 Folge ‚Bchlungin K2—K2 
J 
3 [8 ” i 
3 Zeitbosis: 





N Start: Ko-Ka #1 löst INT aus 
2 = Befehl 6S5us 6,8 
-/Impulsauf TE6 
ß - Impuls ouf ZSK 
N 





Zeitmessung | 
Esser KO-K1-K2 max. 1713,6S 
PAyns er Ro =iK1 Ir) Ira] KO-K1-#2-K3 3%496S 


ProzeN =TeB _ Rirare 1SteP 





eo Zeitimputsgeber | ZA 
Sl See impdrgeee 2 | Presse, 
u 
Q Korns, Ä } Ä —.t 
N 'ko | [rt] -Befeht Muldurchgang K1 
= -Imp.TEg 6,5u:6,85 ! 

ZA - Imp:2SK 

q /mpwls- max . Sperssung 
N 0 Varıante Mr |-Breite|-Frequenz|Leitung durch ursadat| _ __._ 





< 
n 
& 
® UIZ260 2343.01 
S 
< * uUlZ 2% . .03 möglich ZA 
+ A 
San 2402.35 .05 -. |100mA 13w 
a2] Wrz 2u-ı 13 möglich | 800m 
N) 
° Wi 212-1 14 möglich ZAK 
4 425-1 15 en, max. 3OV ISOMA 
{ uUIZTTL ‚19 _ 
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DbI/2 





Bss . Zert inmpeilS geder 


Balder 

Ar 2. 

eB Er 

£B: 43 

EEE. AL 
69.27 
EC TD 

ec 2 

sc mA 

eD H4IVvCH 

ED,AA 

EI! 2 a 
_Wiederhatung 

e3l27 

eC:2F 

ec AA 

END AR 

EA: A 
EI, 2F 
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Digytaleıngat © dynamisch | = 
Aufgabe, Zinfangen "selten cder un regelm aßiıg auftretendaer 
fluchtiger Zwei-Punkt- -sgnrale In 16 (2x8 "kanälen 
CPıı 
Doten INT 







Prınz Ip£ 
I | ER 
Proz e3 
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Impuls bre,te min 
16,Fangschaltungen ! 
Freigabe durch Eingabe 
des zu genörrgen Pio-Ports 





c/rz Ursd 


Eingabe 5 s 
men wur noch /Interrupt-Auslosung Aurch 


. einen Impuls auf beheb,gern Kanal 


« /mpulsgruppe auf mehreren Konälen 







F7DROSAN 





q2T 


U3,UDNON 


25 m 2 


Speisung _ 


Tmin |durch ursadat max. Ent#.\|Kop lung mit Prozeß 





DED 69 2342.01 


DED 24% 2342.03 möglich NY 
DED 12 |2342.0% möglich F 
DeD S |2342.0s N 
8 
DED 60-1| 2342. 41 ° 
DED 24-1| 2342. 13| PsQus| möglich a 
DED S-1| 2342.15 
DED TTL| 2342.19 mn galvanısch 
Informations darstellung 
Prozeß -Sıgnale 
stat.Zustand = [f 


’ 

+ 

DED 60. DEDS-1 = | Au: 
DED TTL E. 







q Impulsausrabe JA 2339 = 

N — \ ie 5 

r Aufgabe : Steuerung der Speisesponnung unterschedlcher 

8 impulsbetriebener Stellgheder 

ne eh | TA. TastelAnzeige Vo% 
Arınzip: kt Buo" | gu adekh 

> 5 8 ! Modul Schalten, über- 

ten Ä 

DL Sa er wachen 

A j c=ls Elektronık Für Kopplung der 

r I Takt-Ein-u.Ausgange A.CTC -Konüle 
Q <Ste He l 

| en CTCE CTCI 

} ir eo Ha Hra Ho] — Fee Hre He 

v. 
N rn 
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| Schaltstufen | u 
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— [| mb — — — —,— — — — ' — 
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2,Zautausgange“ +2 ‚zeitausgänge‘ : eh 
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„Zeitausgunge 
Sıgnalerzeugung jewerls durch 
ung K1 getrennt 
langenmn odulierter Impwtis 


ER 


+. — ua —— 
ta=6,5 us ..17345 (28,9 non!‘ 
r— ad-7 
ta=Tz: .(1.. 2.55 Takt b 
2- Si 
Ausgänge; Je Kanal 
2 Relais 
Ni Zw 
I=0SA 


2 slehksonische ne T 


Tl 


+" 
Aktivierung Eines EIER 


für Leit ka, Auswahl durch 
programmiertes Vorzeichen 


Ü=60 GS 
J =120mA 


R Zahlausgang ö 
Sıgnalerzeugung durch Reihen- 
schaltung von KO und KA 
a 


Ei oh 


"Imputszanl =1- 65536 
Liz 13 us: 13,6$ 


ti =2-'Tz 


Anschlässe: 


-/mpulsspannung TTL (25mA) 


.2 Vor zeichenausgänge 
EOVGS;120MA; Z2Ww 


u | 


" “u 


nt Pi 

Aktivierung eines Ausganges 
für die Dauer der Impulsgruppe 
Auswahl durch programmiertes 
Vorzeichen 


"3 Kann ab Sturt die Anzahl der 
Impulse mitzarlen und mach 
1--256 INT austiösen 
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Zeıtkasis T2_ :Ableitung aus Systemtaktc (4O0Pns) oder 
Externtakt TEXI (22ms)durh K2 für 





IFN 








m 
. jedes System getrennt beide Systeme gemansam 
w 
ie s Ben PR zx "2 =407ns.p- Ihr Zug 

° AEv2ZE Am Z2lE | N... 256 
N IN Te — 
a ld 2 =26,5=-:1'''26,7mSs T2z=6,5%443'''68s 
S N) e llyuber | rt- a pit- Badt Klu 
D > Moduluberwachung : 
u N . Bedienung Taste /Anzeige EIN [Aus 





externe Elektronik UEXI schalket aus , sro Ssignalsiert EIN/AGS 


».CcPu Ausgabe an POA (und <cTc) Betnebsbedingungen 
Freigabe oder Sperrung A. 
Zeit -u. Zahlausgänge 


Zingabe von BoR  Fertigmeldung far Ausgangssignal 


Statusbit 
Eingabe von CIE aktuelle Zaählerstände 


Zu 
zw st 





NN 
KR 


Betausgabe _ |. Zahlausgabe 
165 Imputsan2 Er 7-7 Sooms ee an I20 


9 kr no 072 [eA 
a A JE \ Ari 
raide. 2 ep 
F3icF ee 7 Ic 
33,7 72 |F7 
ide Fr igz 
a we '2r 
Try ir Ko 07 
Mash: | Zur 2 
DEE s Tr eB 
miss." ET ER: 
176,27 Se 74 7% 

, Ze  ?E:iD? 
Aktiven | = »E ‚e7 
mir! 

es we Er ung. 
ev ! 'eDp v2D 
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„Se amo flogen 


Ss ignalen unlerschiedlicher Gebertypen 
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Zeitmultiplexe Erfassung von 
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le A DUN- ASPIDJSAIN ı 
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ursadat 
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von Modul AE PIO-Port A 


INPUT von Adress e,‘ laut 0/0,1'041,x BERNER 
en. Pi. ö er Ni RE 8 {\ J u h = 
Ä 32-Kanal3$ Modul AE Pioa Ist. 
un 






Flektronik 
Durchschafen Kanal 


CPU frei 


S Umsetzen anabg — Argyıtal 

S 2S, yes PıoA Pı08 

Y De Tl | 
Fertigmeldun g 


Fr A 
„ee "ir 


Eingabe MoculAE POB___ van. r- 
| Input Adressel " " x 04 
Eingabe Modul AE PIOA Re PPSERENT 2a a EL) 
| Input Agresse |x,o 4 41,4 ao,x| x.0 
ee lo: 2% Se I m 
Fe Kanal”: et Rn 
1 Lie 
Auswertung der ner | Bee Cs tler 


Daten aus Pio Ports AundB 
Analogwert von 
: Kanal?” cn. 


FE Sc ZUR 





yBpDdsn 


> 
N 
S 
Q 
S 
J 
8 
rn 
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Wıckelbruch"n auf der Steck einhart legen \_ e Belbsiebsform aller 
Kanüle der AL Aest | 
eunpear DA PO 

3 Ss “ 3 2 q o > ‘ Ss 0 
Um 025m Te 2? ) 


Us0- 7 0237SW 
Beispiel: 111101100000 = = ZEV 


o ‚bıpO tar 





O+|+ ——— foktor im airekten Bnärcode — —o 





1- | Faktor irn 8-Komplermend 
U=05mVv- ( Vorzeichen ‚Fektor ) 
U=2-1,024V 1,0235 V 


Beispiele: 0114110110000 = #968 a 
11111104 0100 = 





-l1ImV 


Fehlerhetrachtung. Die Spannungen werden in Hufen  &its) a 
zu .. 0. i 041 05: 10 z-2lu 
23. 
Ufrav 512; 256;128;,64; 32; 16;8;%; 2; 1108; 0,25 


SL 256 aus er 3 Br 3 kt 2 a1 (5 







Q Anologausgabe fur einen Kanal 
N 
Q Aufgabe; Kurzschlußfeste Konstantstrom - oder Konstantspanrnungs- 
& quelle 
Ic Prinzip: 
| CPU 
> % R Umschalt. aufext. LED Anzeıge Wu. hemar Vet 
o° 
& u 
| DY 
RN 3 vg B DREIER TEEN EN ER I- axte/ne 
a 3 T —.Analogspannung 
1 : '|2;| iq a 
> 2 SV x 3 
v Q u Bang n 
> 8 |< z . | a v 
N ID Er WE 
v 2 NEN | ss xt <<dG BEN 
X ;|E $|12| 72-84 | 2 2 ©2 gs EES_S_N 
Sc DAL MSN T x Ä 
) SS | wer. 
RL 8 Ss? ee 
S 
= ÜEEREWEID ScırıE25 VEURRSRIESENUSTEGERRGERNE SE AREE| 2 
N px x a a 
“© NZ a N 
ö 2% 2% 2538 
N N NN 


Ausgahe zu AA-1K 








N PIO- It A z 

Q Ausgabe zu AA-1K Port A Port B 

* u 2 Leg 2 ie für Sleudrung Bau" 

n ' eu: et 
„1% RE in ' = Ä 
> o Jır Su | Re) Umsslsn, 
ı 1» Meldung !. \ert extd N | 
218 ie * DAU 1 | a Te | 
a Meldung 1SV-AustllB || stahılsieren 
n13 u u 600. 41 | | 
R N aufanalogext.schalend Dee tt \ > 
2 = 7 y: E19 EN ER, 

x Bau hm ei 
E. 

R) 


INT-Auslösung bei Störung der programmierten Analogausgabe 
. Schalter auf Ausgabe der externen Analogspannung 
. Ausfall oder Wiederkehr d. 15 V-DAU -Speisung 


Galvanısche Tennung des Kanols für max. 1000 
Fehlerklasse : 0,1% 


Drift: Temperatur 01% /1°C F Referenzspannung 200 





Wickelbrücken auf der Steckeinheit legen die Beinebsform des 
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Analogausgabe für S Kanäle 


° Aufgabe: Fun Kurschlußfeste, galvanısch nient vonwnander ge - 


£rennte Konstantspannungs -oder Konstantstreomguellen 


Prinzip: 2 TC Fenlerklasse 0,4 % 
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N Wickelbrucken” auf der Steckeinheit legen für jeden Ausgang 
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BM-TA1l : “4nichtrastende Tasten, + LED 
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BM-TA2: 4x4 nichtrastende Tasten 
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BM-VW:4Drehschalter , 1 Storttaste , TLED 
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TC 


BM-ST2: 2 Schlüsseltaster ‚ 2LED 
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AM-NM2: 2 Zeilen AM-NMT ın einem Modul 
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Aufgabe: Pr’ "“eßorienbierte Bedienung der Au_ matssierungsainheiten 
Ausführung: _ Auftisch - oder Einbaugerät (360x240x 120) 


ursadat GE C 
„t38 
a 1:83 2 ochtstellige 


Anzeigen ( 7-Segment) 
dezımal, hexadezimal, 
binäar 
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Schlussel- 
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Das BDa kann in der ursadat -GE keine Bus -Herrschafk übernehmen! 
Voraussetzung für den Zugang zum Prozeß-System (st dıe reguläre 
Arbeit des IFSS (Hardware und Betnebssystern der ursadat-GE ) 
Zugriff_Zur ursadat-GE 

elesen (Anzeige) Specherbyte aus Rom oder Ras 

° Schreiben (Eingabe ) Spercherbyte in RAM 

e Programmsprung (Run) 

e Zeitanzeıge , Datumsanzege 

e Analogeingabe von AEF-@ 

Analogausgabe Über AA-AK, AA-SK 

e Ein-und Ausgabe über UIZ 

e Ein-und Ausgabe über Digitalkarte 

8 Tasten frei programmierbar 


Realisierung _IFSS -ANSchluy3 


.e UEw 2328 A 1IEFSS-Kanal 
oe FEMA-RAM 2 IFSs-Kanaäale 


e ASS ARpaSe 
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Aufgabe . S »stöndiıges Gerät als Hlfsmutk_ für Inbetnchnahme, 
Prufung und Wartung von ursadat - Grundenheiten 


Ausführung: 


7- Segment "Anzeigen für Adressen und Daten (hexade?.) 
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2. Eingabe - 

N Tasten sebständiger Mikrorechner 

(K 1520) mit eıgenern 
Betriebsartenwanl Betriebsystem für Unter- 
(Ausnutzung der komponenten stulzung des Techrukers 
des Betniebssystems) | (Dialog) 





Die Service -Einheit übernimmt be Verkehr mit der ursadat-GE 
die Bus -Herrschaft ! 


Betriebsarten : 

. Eigentest | 

. Speicher Lesen/Schreiben 
Steuerung Prozeß -E/A-/Moduln 
.EPROM "Programmierung 


FDOPDSAN 


« Programm-Start 

« Testpunkt sefzen 

Archivs peicher (36 Bil für 16 Maschinenzykten ) 
+. Einzelschritf -Betneb 

° CPU -Regisier - Monitor 
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Qualılıkatiom des Becheners_ : 
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Kopplung mit ursadat -GE 
Steckeinhat AS-SE ( Adapter 


Austausch mit anderer STE 
2m Kobel 





Möglichkeiten für den Aufbau von Mehr-Rechner-Systemen 


eursadat -ursadat : zeichenweıise , bitoarallel auf Basis | der 
ursadat -Digital - E/A -Moduln 


dehs Zu TIL, 


20pb3,N 


eursagQal - HK 1520System (0EM) : Zeichenwase, bitparalleL 
auf ZRE2S21 wird der EA-Schaftkreis Pro much für 
ursadat -Funkdionen verwendet. 
4-Rechner -System , Ausdehnung 1om, 30KBytes/s 
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Interface 









rn  R=Rahmerhegrenzung ( Flags eng au maf.)kontrolle , Erkennung 
B\ K=2Byte _2C-Wort durch Hardware (automatısch iR 
8 AE = Adresse des Empfängers Mardwarse des Ernpfäü "x 
S I ee 
Q |< 
+ In | R | Format 1 System - Er 
@® oe | steuerung Format 2 
XD ° De Datenüber- 
o | 250 Daten-Bytes | 
3 & ‚re Web - abe tragung 
Q Aasgs L=Länge Daten feld 
nr N AS = Adresse der Sende station 
ı BD F=Funktionsbyte (Forrnat +weitere Angaben) TAlSSY 
bl Aumur ERSH aa —— 
13 
N F2 Schreiben F18 Quittung fur empfangene Daten 
313 F3 lesen FA9 Kennzechnung der gelesenen Daten 
> F4 Schreiben !lesen F20 Quittung Empfang, Kennz.d.geles Daten 
£ FS Stationsabfrage rF21 
n oo 2 Brass auf FS 
N) e24 
Aufgoben der Betriebssysteme von Sender und Empfänger 


NS 


« Zusammenstellung VEntschlüsselung des HDLC.- Rahmens 
. Steuerprogramme (Driver ) für Anschluß -Steuerainhait 
. Organısatıon der Betriebstorrm des Datenaustausches 
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lt. HDLC max. 255 Statıonen 
Unterstützung durch Moos 


FIEX 


fern-oder Wah-Bus =. 


Bus-Zuteilun gi 





Stationsabfrage, Statons -Umlauf 
«Bus -Steuerzentrale Statıonen glerchbe- 
, Slave -Stationen auf rechtigt 

Empfang 


Stern an a, teilt einem Slave 
slave mBSZ —Slave den Bus für Verkehr 
Slave — Slave Zu 
M00S realısıert 
EIEX realısiert 
‚Übermitlelte Informationen : 
N ee , 
eBLK Bilockorientierter Daten zugriff (Schr.ILesen ) 
von BSZ bei slave 
«ACT Senden eines Aktionsblockes zum Slave 
Task-Anlauf oder -Abbruch, zentrale Parameter 
«RER Übernahme von Anforderungsblöcken des 
Slave , Auslösung von Aktionen der BS2 
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Organısabtion IFLS . 
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